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DESENVOLVIMENTO DE HARDWARE ELETRONICO PARA APLICAGOES EM ROBOTICA
USANDO ELETRONICA RECONFIGURAVEL (FPGA)

Anselmo Modesto Rigato (Bolsista PIBIC/CNPq) e Prof. Dr. Marconi Kolm Madrid (Orientador),
Faculdade de Engenharia Elétrica e de Computagéo - FEEC, UNICAMP

A constante evolugcdo dos dispositivos logicos programaveis (FPGA) tem tornado possivel a
implementagdo de circuitos logicos bastante complexos e, até mesmo, processadores dentro
destes. O desenvolvimento de um hardware eletrbnico que possa ser reconfigurado a qualquer
momento através de um microcomputador é de grande utilidade para aplicagbes em robética, pois
poderia ser utilizado como controlador de mdodulos robéticos permitindo uma grande flexibilidade e
velocidade de operagdes. Utilizando programas de desenvolvimento de circuitos eletrbnicos e
layout de placas de circuito impresso esta sendo confeccionado um hardware que receba sinais de
video analdgicos e possa processa-los em uma FPGA de grande capacidade légica. Sao
realizadas simulagdes de integridade de sinal para que se possa verificar o funcionamento do

circuito.
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