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O objetivo desse projeto é o desenvolvimento de um modelo determinístico para o reator de 
polimerização primária (baixa polimerização), que é um elemento chave na planta de produção de 
PET. Esse modelo terá seu comportamento dinâmico analisado e serão feitas propostas de 
possíveis estratégias de controle que serão implementadas computacionalmente e terão seu 
desempenho comparado e analisado. Após o estudo de todo o processo, o reator de baixa 
polimerização, um CSTR – Reator Tubular de Agitação Contínua – teve seu modelo matemático 
simulado no programa Simulink dentro do Matlab. Valores reais do processo foram utilizados na 
simulação feita no programa HySis. O controle avançado do tipo preditivo foi feito com ênfase nos 
controladores DMC (Dynamic Matrix Controller) tanto com um ponto como “set-point” – SISO – no 
modelo de Convolução como, posteriormente com mais pontos – MIMO – para, comparativamente, 
definir a melhor estratégia de controle do processo. 
Controle - Polimerização - PET 


