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DESENVOLVIMENTO DE UM APLICATIVO COMPUTACIONAL PARA O ACOMPANHAMENTO
DE OPERAGOES DE CONTROLE DE POGOS MARITIMOS DE PETROLEO

Flavio Spada (Bolsista FINEP/CTPETRO) e Prof. Dr. Paulo Roberto Ribeiro (Orientador),
Faculdade de Engenharia Mecanica — FEM, UNICAMP

Um dos maiores problemas encontrados na perfuragdao de pogos em aguas profundas e ultra-
profundas é a deteccdo e controle da erupgado do pogo, mais conhecida como kick. Devido aos
altos custos envolvidos na explotacdo maritima e ao ambiente isolado em que a tripulagdo da
sonda é confinada, as vezes em locacbdes a mais de 200km da costa, o armazenamento de dados
e procedimentos associados ao controle de parametros da operacéo de circulagdo do kick para
fora do pogo & de essencial importancia para a seguranga da operagdo. Neste contexto foi
desenvolvido um aplicativo em ambiente DELPHI que contempla: i) planilha com informacdes
prévias do pogo que esta sendo perfurado; ii) planilha de controle do pogo; iii) médulo de simulagéo
da circulagdo do kick; iv) armazenamento de normas e procedimentos de controle de pogo; v)
aplicativos gerais (conversao de unidades, browser, etc..). O ambiente DELPHI foi escolhido por
se tratar de uma linguagem orientada a objetos, o que torna o programa bastante agil e versatil na
montagem das planilhas, integracdo dos dados entre os mddulos do cddigo e simulagdo da
operacao de controle de pogo para a previsao de pressbes e tempo de circulagdo do influxo da

formacgao até a superficie.
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