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Este trabalho pode ser dividido em duas fases: a primeira consiste em uma apresentagdo dos
principais conceitos de uma rede neural (conceito de neurénio, camadas de neurdnios, fungéo de
ativagcao, metodologias de aprendizado da rede, algoritmo “back-propagation”, minimizagao do erro
quadratico da rede, e implementagdo computacional em ambiente Matlab); a segunda consiste na
aplicagdo de uma rede neural como uma ferramenta para a identificagdo de pardmetros de
sistemas mecéanicos. Utilizaram-se métodos de otimizagdo classicos baseados no gradiente
(método do gradiente e método de Levenberg-Marquardt) para diminuir o erro da rede. Foi feita
uma analise comparativa entre os métodos implementados no trabalho e as fun¢des especificas ja
disponiveis no aplicativo Matlab. Para a verificacdo do desempenho da rede neural na identificacédo
de sistemas foram considerados sistemas lineares e nao-lineares com comportamentos
conhecidos. A rede neural é adequada na identificacdo do sistema se o valor desconhecido da
entrada estiver dentro do intervalo no qual a rede foi treinada. O numero de neurbnios e 0 método
de otimizagédo afetam consideravelmente o desempenho computacional em termos de tempo de
processamento. A principal conclusdo do trabalho é que as redes neurais representam uma

ferramenta matematica com potencial para a identificagao de sistemas complexos.
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