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PROJETO, DESENVOLVIMENTO E IMPLEMENTAQAO DE UM CONTROLADOR DE PC)SICAO
PARA UM SISTEMA ROBOTICO MOVEL UTILIZANDO CIRCUITOS LOGICOS
REPROGRAMAVEIS

Jair Soares Junior (Bolsista SAE/UNICAMP) e Prof. Dr. Jodo Mauricio Rosario (Orientador),
Faculdade de Engenharia Mecanica - FEM, UNICAMP

Devido a rapida evolugéo das inovagbes tecnoldgicas de hardware e software na area de controle
e automacao, torna-se mais € mais necessario desenvolver sistemas baseados em metodologias
que levem em conta a facilidade de futuras modificagbes e a velocidade de operagdo. Atendendo
esses objetivos neste projeto de pesquisa foi desenvolvido um controlador de posi¢cdo para um
sistema robodtico moével utilizando circuitos logicos reprogramaveis, baseados em PLDs pois
permite, por exemplo o controle de atuadores com baixo consumo de energia, além de uma
interface com o computador, propiciando um ambiente de facil adaptabilidade, com ferramentas
simples e uma arquitetura modular para aplicagées direcionadas ao controle de um robd mével,
através da utilizacdo de diferentes sensores, o que mudaria assim suas caracteristicas e
aplicagbes, além de propiciar uma plataforma de estudos aberta para alunos de pods-graduagao,

graduagéo e ensino técnico.
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