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Devido à rápida evolução das inovações tecnológicas de hardware e software na área de controle 
e automação, torna-se mais e mais necessário desenvolver sistemas baseados em metodologias 
que levem em conta a facilidade de futuras modificações e a velocidade de operação. Atendendo 
esses objetivos neste projeto de pesquisa foi desenvolvido um controlador de posição para um 
sistema robótico móvel utilizando circuitos lógicos reprogramáveis, baseados em PLDs pois 
permite, por exemplo o controle de atuadores com baixo consumo de energia, além de  uma 
interface com o computador, propiciando um ambiente de fácil adaptabilidade, com ferramentas 
simples e uma arquitetura modular para aplicações direcionadas ao controle de um robô móvel, 
através da utilização de diferentes sensores, o que mudaria assim suas características e 
aplicações, além de propiciar uma plataforma de estudos aberta para alunos de pós-graduação, 
graduação e ensino técnico. 
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