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Este projeto de Iniciagdo Cientifica prevé o estudo de laboratérios de acessos remotos (LAR),
suas contribuigcbes para aprendizagem dos usuarios, assim como seus recursos e deficiéncias.
No caso especial do LAR do NIED/UNICAMP, sua deficiéncia se encontra na falta de um
sistema de visualizagdo mais ampla. Este projeto tem como objetivo suprir essa caréncia, com
a implementacédo de um sistema baseado em camera controlado remotamente. Para cumprir
tal meta, sera montado um circuito eletrénico capaz de controlar dois servomotores, e com isso,
o0 movimento horizontal e vertical da cAmera afixada neles. Esse controle ocorrera via internet,
através de comandos enviados ao servidor, e deste para o circuito via RF. Depois de
implementado o sistema, sera testada a sua influéncia na aprendizagem em experiéncias
usando o LAR do NIED/UNICAMP. Com as novas melhorias, espera-se que os futuros usuarios
do LAR do NIED tenham uma compreensédo mais adequada do ambiente por onde o robé, sob
o seu controle, se deslocara, possibilitando a realizagdo de tarefas de forma mais precisa em

um menor intervalo de tempo.
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