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O objetivo do projeto REAL é criar uma infra-estrutura para laboratérios de acesso remoto que
prové acesso, a qualquer pesquisador, aos robds moveis Pioneer 3 disponiveis neste projeto,
utilizando tecnologias abertas. No contexto deste projeto, foi desenvolvida uma aplicagédo, o
ipthru, que fornece uma interface XML independente de plataforma e linguagem para o controle
do robd. Esta aplicagéo recebe requisi¢des de comando de um cliente no formato XML e, com
base nestas requisigdes, envia comandos ao robd, ao mesmo tempo em que impede que
operacdes perigosas a ele sejam executadas, como ir de encontro a uma parede. A aplicagédo
também implementa um sistema de prioridades, permitindo que certos comandos mais
importantes interrompam os que ja estdo enfileirados e sejam executados antes. Integrado ao
projeto REAL, o ipthru mostrou-se bastante util, contribuindo para o fraco acoplamento de

tecnologias que se pretende implementar no projeto.
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