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Neste trabalho descreve-se o funcionamento do sistema de diregdo nas quatro rodas de uma
Unidade Movel de Auxilio a Colheita (UNIMAC), desenvolvida na Faculdade de Engenharia
Agricola da Unicamp, Campinas, SP entre os anos de 2003-2007. S&o apresentados os
requisitos direcionais do equipamento, assim como a descricdo das solugdes adotadas para
controle e operagao do sistema de dire¢cao da colhedora. O sistema adotado permite manobras
direcionais tanto em deslocamento transversal como longitudinal, assim como o giro sobre o

préprio eixo vertical do equipamento.
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