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O foco deste trabalho foi o desenvolvimento e analise das equagdes que definem o modelo
dindmico do sistema pistao-biela-manivela com mancais flexiveis. Na obtengcédo das relagbes
cinematicas do sistema, foram levados em conta os efeitos giroscépicos do rotor principal, o
desalinhamento das forgas e os esfor¢cos dos mancais, e a obtengéo de elementos de mola dos
mancais de acoplamento. Com o modelo dindmico do sistema, foi possivel o calculo das for¢as
dindmicas e folgas no mancal principal. Foram utilizados quatro sistemas de coordenadas,
sendo um inercial e trés moveis. Matrizes de transformacido de coordenadas foram usadas
para que se estabelecam as relagdes de rotacao entre os sistemas de referéncia fixos a cada
um dos componentes dindmicos do compressor. O movimento do sistema foi obtido pela
solucdo das equacgbes de movimento de forma numérica, utilizando o algoritmo de Runge-
Kutta. Com uma simulacao feita no software MatLab, viu-se que as equagbes obtidas estavam

corretas e satisfatorias, visto o movimento correto do sistema.
Pistao-biela-manivela - Mancais flexiveis - Modelagem dinamica



