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As aplicagbes do controle na engenharia e tecnologia € um assunto fascinante que resgata teorias
formuladas ao longo dos anos e que atualmente se apresentam como uma das verdadeiras
correntes da modernidade. Neste projeto foram retomadas parte das origens do controle com o uso
de um computador analégico para as primeiras simulagbes. Neste computador analdgico foram
simulados alguns sistemas mecénicos como uma suspenséo de % de veiculo, uma mola ndo-linear
e a vazao de um reservatério. Posteriormente um programa de simulagdo dindmica (Working
Model) aliado as computa¢des matematicas facilitadas pelo MATLAB foram os instrumentos de
criacdo de sistemas de controle dinamico como por exemplo um péndulo invertido e um “cruise-
control” (controle da velocidade de um carro durante um trecho de declive e aclive). Através dos
mesmos pode-se obter uma visualizagdo do funcionamento dos sistemas de forma real e criar
fungdes de controle, obtendo paradmetros e equagdes matematicas de uma forma otimizada. Por
fim, utilizou-se de um microcontrolador para um engajamento pratico da aplicagdo do controle
atual. Pelo trabalho pode-se concluir que os conceitos que envolvem a arte do controle podem
resolver problemas muito mais amplos do que imaginamos e a escolha correta dos métodos

definem a otimizagdo de um numero infindavel de sistemas.
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