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SISTEMA ULTRA-SONICO MICROCONTROLADO
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Sistemas microcontrolados tém sido amplamente utilizados em varias areas, permitindo
controlar equipamentos de forma mais precisa. Neste trabalho, o microcontrolador 8031 foi
utilizado para controlar um gerador de ultra-som usado em tratamentos fisioterapicos, modelo
Sonacel, fabricado pela Bioset S.A.. Os programas, feitos em linguagem Assembly, e os
circuitos do microcontrolador foram concebidos a partir de um estudo realizado em um kit de
desenvolvimento produzido pela Datapool S.A.. O circuito microcontrolador, seus periféricos e 0
programa foram desenvolvidos em moédulos com os quais pode-se controlar o nivel de poténcia
do transdutor do gerador, o tipo de pulso (continuo ou pulsado) e o tempo de duragdo da
aplicagédo. A conexao entre a etapa microcontroladora e o circuito do gerador foi feito através
de opto-acopladores. Cada moédulo foi testado apdés o seu desenvolvimento. O sistema
completo foi testado sistematicamente sob diversas condi¢gdes de operagao, levando em conta
as diferentes atitudes dos usuarios. Todo o gerenciamento do sistema se deu de forma
esperada, permitindo concluir que o controle do gerador é bastante confiavel quando realizado

através de um microcontrolador.
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