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INTRODUGAO A ROBOTICA: FUNDAMENTOS MATEMATICOS

Rodrigo Silva Lima (Bolsista SAE/PRG) e Profa. Dra. Margarida Pinheiro Mello (Orientadora),
Instituto de Matematica, Estatistica e Computacao Cientifica - IMECC, UNICAMP

O estudo de robdtica tem atraido atengéo de profissionais do mundo académico e da industria.
O primeiro grupo é convocado a resolver os inumeros problemas que surgem no
desenvolvimento desta tecnologia, incentivado pelo segundo grupo, em busca da economia e
maior eficiéncia trazidas pela automagdo dos processos de manufatura. Neste trabalho,
utilizando ferramentas de algebra linear, calculo e fisica, construimos os elementos
necessarios para a compreensdo e simulacdo de modelos simples de bragos-robés.
Conhecendo as caracteristicas fisicas do braco em estudo, podemos deduzir as equagdes que
regem seu movimento. A partir destas equagdes podemos, por exemplo, investigar a regiao de
trabalho do brago no espacgo, determinar a velocidade de seu terminal efetuador e os angulos
das juntas em um determinado instante de tempo, considerando as limitagbes da amplitude de
giro dos segmentos que o constituem. Podemos também fazer consideragbes sobre a forca e
torque que podem ser aplicados ao brago, quando levamos em conta a massa dos seus
elementos. A realizagdo de simulagdes de movimentagdo do robd nos permite detectar a
presencga de singularidades na sua configuragéo e nos auxilia a intuir maneiras de contorna-las.

Para produzi-las utilizamos os softwares MATLAB e Mathematica.
Robética - Cinematica - Simulagao



