Qcnrq

28 .29 - setembro - 2005

Gindsio Multidisciplinar da UNICAMP

T851
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Em varios problemas de engenharia existe o interesse pelo controle de sistemas formados por
elementos devem ser tratados como flexiveis. Em todas as situagbes podem existir incertezas no
modelo do sistema que requerem uma abordagem do ponto de vista de controle robusto, onde o
controlador especificado deve ser capaz de garantir o desempenho e a estabilidade do sistema
mesmo na presencga destas incertezas. Baseado nisso, ganha destaque o controlador H_infinito. O
objetivo do projeto H_infinito € a minimizagdo da fung&o objetivo que reflete o pico da fungéo de
transferéncia, por exemplo, entre o vetor de disturbios e a saida de desempenho. Representa uma
situagdo de otimizacdo baseada no pior caso, ou seja, minimizando o pico acredita-se que o
desempenho geral seja melhorado. A estruturagdo deste projeto utilizou-se de ferramentas de
conhecida eficiéncia no campo da engenharia: método de elementos finitos, formulagao via espago
de estados, controle robusto (minimizagdo da norma H_infinito) e formulagdes via desigualdades
matriciais lineares (que transforma os problemas de controle em problemas de otimizagdo com
restricdes do tipo LMI’s). Estudou-se o controle de uma viga (estrutura flexivel) em tempo continuo

e em tempo discreto, permitindo uma analise comparativa do desempenho alcangado.
Controle robusto H_infinito - LMI’s - Tempo continuo e discreto



