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Os métodos de controle atuais exigem cada vez mais a capacidade de adaptagdo dos
engenheiros, pois produtos muito especificos tendem a serem substituidos por outros mais
dindmicos. No caso do engenheiro de computagdo, controladores em hardware tendem a limitar
suas aplicacdes e possiveis atualizagcbes. Uma area promissora € a dos controladores em software
por serem mais simples de serem testados, implementados e atualizados. Uma poderosa
ferramenta nesse sentido é o LabView, software que possui um ambiente de programagéo grafico
de altissimo nivel (G) que é baseado em diagramas de blocos. Esse projeto tem como finalidade a
implementacéo, no software citado anteriormente, do controle do motor, da interface com o usuario
e um hardware para intermediar o PC e o motor. Em sua versao final, um usuario comum sera
capaz de controlar a velocidade, o sentido e a precisdo da rotagdo do motor. Com pequenas
modificagdes no projeto, podem ser obtidas aplicagbes praticas do mesmo, um exemplo é
automatizacdo de testes laboratoriais que necessitam a imersdo precisa de laminas em

determinados compostos.
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