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Este projeto de iniciagédo cientifica propde um estudo comparativo de trés modelos de sistemas
classificadores aplicados ao problema de navegagéo autbnoma de robds. Extensdes pontuais junto
a cada proposta de controle autdnomo também sao realizadas. Um sistema classificador pode ser
definido como um sistema de inferéncia baseado em regras, dotado de mecanismos eficazes para
adaptacao do conjunto de regras a ambientes variantes no tempo. Com o objetivo de analisar o
processo de aprendizado e a capacidade de atendimento dos objetivos da navegacgdo, séo
realizadas simulagbes computacionais em um ambiente virtual e também experimentos reais com o
robd6 Kheperall®. O desenvolvimento deste projeto propicia a sedimentagdo dos conceitos
associados aos sistemas classificadores, tais como aprendizado por reforgo e algoritmos
genéticos, além de apontar possiveis limitagbes de cada proposta e pontos criticos da

implementacéo, a serem estudados e superados.
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