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O desenvolvimento de modelos matematicos e sua validacdo e a proposicdo, implementacao e
analise de desempenho de algoritmos de controle avangado e estratégias de controle é necesséria
para obter a operacdo com alto nivel de desempenho.Assim sendo proposto neste projeto o
desenvolvimento de um modelo deterministico para o reator de polimerizagao intermediaria (média
polimerizacdo), que € um elemento chave na planta de producdo de PET, conforme sera mostrado
adiante. Também, através de analise do comportamento dindmico, baseado no modelo
desenvolvido, serdo propostas possiveis estratégias de controle, que serdo implementadas

computacionalmente e terdo seu desempenho comparado e analisado.
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