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Introducao Metodologia

A distribuicao de massa de um corpo ao redor de seu eixo de rotagao, Consiste em medir o periodo de oscilac&o torcional do péndulo e aplica-lo

chamada momento de inércia, € um parametro largamente utilizado na juntamente com os demais dados na equacao 1[2], obtendo o Momento
mecanica dos solidos e com grande aplicagcao em setores industriais de.  de Inércia do péndulo somado ao do corpo sobre a base.

diversos segmentos. Sua determinacido, porem pode se tornar mgR212
relativamente complicada quando se trata de corpos de geometrias nao, (1) Icc = 5

trivials, como cubos, sendo para tal necessaria a utilizacao de métodos 47771
experimentais em substituicao aos calculos baseados na geometria. lcc — Momento de Inérica em relacdo ao eixo vertical passando no CG.

m — Massa total da base do péndulo somada a do corpo sobre a base.
g — Aceleracao gravitacional.

O ObjethO da trabalho era: R — Distancia do CG ao ponto de apolo.

T — Periodo de oscilagao.
Explorar caracteristicas do meéetodo tais como: para guais dimensoes e | — Comprimento do fio de sustentaco. /J\
massas de corpo o metodo apresenta erros toleraveis e baixo risco de 1
execucao, quais sao os erros oriundos do método, quais os custos e Para realizacdo dos experimentos foi montado ¥
beneficios de utilizacao desse e qual sua complexidade e possivels g pgndulo trifilar, como mostrado ao lado,

complicacoes. constituido de trés hastes igualmente afastadas YA é \

e soldadas a uma bucha central e uma base de s
madeira com massa de 0,33kg. Abaixo sao
llustrados também o0s corpos de prova.

Resultados e Discussao
ApOs calculos tedricos baseados nas dimensoes do péndulo e dos corpos

de prova e coleta de todos os periodos de oscilagao foram comparados RepreSFeI%Ltlgz ézo
0S resultados teodricos e experimentais nas tabelas seguintes. ®), - esquematica do
1° Etapa: Medicao de periodo com cronometro. “f A \ 1 péndulo trifilar

Peca 1 na posicio1: 0,0202459 0075362384 Figura 1: Corpos de prova

Peca 1 na posicio 2: 1.0204326 0924875324 ~

T | | Conclusées

Peca 1 na posigao J: 1.3741056 1.75306200766 . . . e

o - N Os resultados mostram que um dos principails fatores na precisao das

eca 2 2,2 2, -~ , ~ . ~

R S — medicoes e relacao entre as dimensoes do suporte e do corpo de prova.

E importante que a massa do corpo de prova seja de uma ordem de
grandeza superior a do prato, sendo que assim é possivel reduzir a
20 Etapa: Medic&o de periodo com acelerdmetro influencia do momento de inércia do prato em relagao ao do corpo.

Para a reducao da influéncia do erro de medicao de tempo no erro final
em relacao aos valores teoricos, utilizou-se o acelerometro, mas ao

Tabela 1.Comparacao entre periodos experimental e esperado, medicao com cronémetro

Peca 1 na posigao 1: 1,237 09753562554 , . . . . -~

. R contrario de esperado, fol obtido um erro superior ao da medicao com
eca 1 na posicao 2: o2 9854873352 A . ~ , . ~ . ,
R . S crondmetro. Foi entdo notada a possivel influéncia do periodo de
P'; T . B oscilacdo longitudinal na medicdo dos periodos, para elimina-la uma
eca 2: 2.5 2,

possivel solucao é a utilizacao de um sistema mais complexo, que
envolva um guia, de forma a impedir a oscilacao longitudinal. Para tal,
Tabela 2:Comparacao entre periodos experimental e esperado, medicdo com acelerdmetro seria necessario trabalhar com um sistema de rotacao gue resultasse no
menor atrito possivel.

Prato vazio: 2 287 2217225192

3° Etapa: Medicao de periodo com acelerometro e comprimento de fios
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Tabela 3:Comparacao entre periodos experimental e esperado, medicao com acelerometro e fios reduzidos




