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CONCEPCAO E MODELAGEM DE SISTEMAS PARA SUPERACAO DE DEGRAUS EM
CADEIRAS DE RODAS

Mayara Rosa Merege (Bolsista PIBITI/CNPq) e Prof. Dr. Franco Giuseppe Dedini (Orientador),
Faculdade de Engenharia Mecéanica - FEM, UNICAMP

Na mobilidade de pessoas usuarias de cadeiras de rodas, os degraus sdo obstaculos que
ainda dificultam o acesso a locais comuns do convivio social. Apesar de existirem algumas
solucdes para este problema, como elevadores e rampas, ainda ndo foi desenvolvida uma
alternativa viavel que pudesse ser aplicada com uma maior freqiiéncia. O custo e a
complexidade construtiva sdo os fatores mais restritivos neste tipo de projeto. Desta forma,
pretendemos o desenvolvimento de um sistema, que acoplado a uma cadeira de rodas, é
capaz de superar degraus e obstaculos. Este sistema baseia-se em transmissdes de
movimento através de trens de engrenagens epicicloidais capazes de fazer com que a cadeira
de rodas, ao encontrar um degrau, supere-0. A superacdo se da pela translacdo das rodas
sobre o0 obstaculo ou degrau. Através de uma pesquisa bibliografica e de simulacfes
computacionais, aliados a ferramentas de metodologia de projeto como o quadro morfolégico e
a arvore de funcgdes, foi concebido um modelo de sistema de superacdo de degraus. A
estrutura desenvolvida é dividida em dois setores que possuem cada um dois conjuntos de trés
rodas basculantes. Os dois setores sdo acoplados por uma junta cilindrica que possibilita

trajetdrias curvas no solo.
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