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CONSTRUCAO DE PLATAFORMAS DE BAIXO CUSTO PARA USO DE ROBOTICA NO
APRENDIZADO
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Plataformas roboticas pré-montadas podem ser um primeiro passo para introduzir os alunos a
robotica. O objetivo é auxiliar o aprendizado em programagdo, minimizando a desmotivagdo
associada a manipulagéo inicial de ferramentas e componentes desconhecidos. Este projeto de
iniciacdo cientifica busca construir plataformas de robodtica funcionais, com dispositivos
previamente integrados as placas controladoras. Um exemplo de plataforma criada por este
projeto foi um elevador feito com sucata. Outra plataforma foi um carro de brinquedo robusto,
provido de sensores que o possibilita seguir caminhos, feitos através faixas coloridas no chao.
Plataformas como estas atuam diretamente na motivacdo dos alunos. Também possibilitam
uma grande quantidade de oportunidades de aprendizado em programacdo. A avaliacdo do
impacto destas plataformas no meio educacional foi analisada por dindmicas, aplicando a
metodologia de ensino Problem Based Learning (PBL). Durante as dindmicas foi possivel
mostrar para os alunos conceitos que dificiimente sdo adquiridos em sala de aula. Os
resultados das dinamicas realizadas mostram que a robodtica pode ser uma forma de se

complementar o processo de ensino de informatica.
Robética - Aprendizado - Baixo custo



	CONSTRUÇÃO DE PLATAFORMAS DE BAIXO CUSTO PARA USO DE ROBÓTICA NO APRENDIZADO

