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INTRODUCAO

Problemas relacionados a producao de cana-de-agucar hoje:

» escassez do petroleo e conseqliente elevacao do preco da gasolina
» emissao descontrolada de CO, que causa o aumento do efeito estufa
» desemprego devido a mecanizacao dos servicos

» Integridade fisica e psicoldgica do trabalhador

» queima da cana

» colheita em terrenos declivosos

OBJETIVOS

Objetivo geral: construcao de uma maquina colhedora (auxilio mecanico — UNIMAC
CANA), atentando para todos problemas técnicos, economicos, sociais e ambientais
Objetivo trabalho de

desenvolvimento, construcao e avaliacao pratica de uma unidade de alimentacao

especifico do iniciacao cientifica: pesquisa,

primaria a ser implantada neste auxilio mecanico.
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MATERIAIS E METODOS

Para realizacao de cada etapa do projeto utilizou-se os seguintes materiais:

» Programa de desenho computacional Solid Edge® V17 — Desenvolvimento do
projeto (ETAPA ANTERIOR)

» Materiais mecanicos/elétricos e itens comerciais — Construcao do prototipo
(ETAPAANTERIOR)

» Caixa de solo,

instrumentacao para aquisicao de dados e programas

computacionais - Ensaios de laboratorio/campo
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Prototipo montado no carro porta-ferramentas na caixa de solos
RESULTADOS
Foram feitos varios ensaios em caixa de solo, com diferentes arranjos e adaptacoes.
A maior dificuldade encontrada foi a alimentacao das canas localizadas na lateral da
linha. Para tentar sanar este problema algumas modificacoes foram feitas, dentre
elas podemos destacar: eliminacao da fileira de correntes superior, adaptacao de

garras fixas na engrenagem das correntes e adaptacao de garras independentes.

Ensaios realizados em laboratorio (caixa de solo) com diferentes arranjos e adaptacoes

CONCLUSAO

A adaptacao de garras independentes realizada na avaliacao do prototipo trouxe

avancos significativos com relacao a alimentacao das canas localizadas na lateral da
linha. Uma quantidade razoavel das canas laterais estava sendo conduzida ao
centro, porém a avaliacao estava sendo feita somente experimentalmente, tornando-
a inviavel. Isso trouxe problemas em se definir qual a ideal combinacao da rotacao
da engrenagem das garras com a das engrenagens das correntes, de modo a
permitir a entrada das canas nas garras (tempo de janela) e ao mesmo tempo liberar
as mesmas com eficiéncia.

Um modelo matematico esta sendo desenvolvido para simulacao virtual de uma

nova proposta de mecanismo, levando em conta 0os conhecimentos adquiridos.



