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Palavras Chaves:  Scanners –

Os

luminoso, visívelluminoso, visível

luminoso pontual incide

tempo, a uma velocidadetempo, a uma velocidade

inúmeras aplicaçõesinúmeras aplicações

barras, as impressoras

tipos de scanners,tipos de scanners,

ressonantes.
Tal dispositivo consiste em dois rotores suspensos por barras de torção e acoplados elasticamente entre si, e um estator que Tal dispositivo consiste em dois rotores suspensos por barras de torção e acoplados elasticamente entre si, e um estator que 

gera campos magnéticos. Num dos rotores está o espelho que deflete o feixe luminoso e no outro rotor está o elemento 

motor, que gera o torque que faz o conjunto oscilar.

Foi estudado o modelo matemático de um

motor, que gera o torque que faz o conjunto oscilar.

Foi estudado o modelo matemático de um

ressonante indutivo, ao qual foram acrescentados o modelo

de realimentação e uma função de transferência de compensaçãode realimentação e uma função de transferência de compensação

que se obtivesse a auto-oscilação na freqüência natural do dispositivo

modelo foi simulado com o programa MATLAB e foi montadomodelo foi simulado com o programa MATLAB e foi montado

protótipo do circuito de realimentação.

oscilou

pequenapequena

com

podendopodendo

amplitudeamplitude

poderia

adiçãoadição

de

circuitocircuito

de

dede

ruídoruído

O modelo matemático apresentou, no primeiro pico de 

ressonância (quando rotor e espelho oscilam em conformidade de fase), ressonância (quando rotor e espelho oscilam em conformidade de fase), 

uma frequência de 589 rad/s, muito próximo do valor real observado de 

610 rad/s, conforme pode ser analisado no gráfico acima. 610 rad/s, conforme pode ser analisado no gráfico acima. 

O ângulo de varredura assim como a potencia necessária 

para alimentação do dispositivo variam de acordo com o prototipo de 

scanner utilizado, devido a ausência de um controle automático dscanner utilizado, devido a ausência de um controle automático d

amplitude.
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Os scanners são dispositivos dedicados à deflexão de um feixe

ou não, de maneira controlada e reprodutível. Um feixeou não, de maneira controlada e reprodutível. Um feixe

incide no scanner e é defletido em um ângulo variante com o

velocidade. Tais scanners são o princípio de funcionamento develocidade. Tais scanners são o princípio de funcionamento de

aplicações baseadas nos scanners, como os leitores de código deaplicações baseadas nos scanners, como os leitores de código de

impressoras laser e as máquinas de corte a laser. Dentre os vários

scanners, o objeto de estudo se concentra nos scanners indutivosscanners, o objeto de estudo se concentra nos scanners indutivos

Tal dispositivo consiste em dois rotores suspensos por barras de torção e acoplados elasticamente entre si, e um estator que Tal dispositivo consiste em dois rotores suspensos por barras de torção e acoplados elasticamente entre si, e um estator que 

gera campos magnéticos. Num dos rotores está o espelho que deflete o feixe luminoso e no outro rotor está o elemento 
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do sistema

compensação talcompensação tal

dispositivo. O
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ruídos.
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