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Este trabalho de iniciação científica se insere no projeto REAL (Remotely Accessible Laboratory), 
cujo objetivo é o de fornecer serviços e infra-estrutura a laboratórios de acesso remoto (WebLabs). 
Os WebLabs permitem que usuários conectados à Internet tenham acesso a experimentos sem a 
necessidade de estarem presentes fisicamente no local do experimento. Neste trabalho de IC, o 
REAL WebLab disponibiliza experimentos de robótica móvel (robô móvel Pioneer 3-DX). Para 
atingir o objetivo do projeto REAL foi desenvolvido, neste trabalho de iniciação científica, um 
servidor Web que permite o envio de comandos ao robô móvel através de qualquer navegador da 
Internet. O servidor aceita requisições de páginas html e de páginas dinâmicas na linguagem CSP 
(C Server Pages). A linguagem CSP executa código na linguagem c++, o que permite a execução 
de comandos, diretamente, na API (Application Programming Interface) embarcada do robô, 
também escrita em c++. 
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