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Na maioria das aplicações, considera-se que o comportamento de um sistema dinâmico é linear e 
invariante no tempo (LTI). No entanto, em algumas situações práticas, essa hipótese não é 
realista. Por exemplo, as estruturas aeroespaciais sofrem constantemente mudanças significantes 
de temperatura, fazendo com que o comportamento dinâmico do sistema também seja variante no 
tempo. Este trabalho tem por finalidade validar experimentalmente uma técnica de identificação 
para sistemas variantes no tempo (LPV). A técnica investigada, denominada de SMILE, é aplicada 
numa bancada torcional eletromecânica de dois graus de liberdade cuja dinâmica depende de um 
amortecimento variante no tempo. A bancada consiste de um motor DC acoplado a dois discos 
unidos por um eixo torcional. Cada disco possui um freio eletromagnético cujo coeficiente de 
amortecimento é variável. Para esta bancada, um modelo LPV no espaço de estado é obtido 
usando a técnica SMILE, que basicamente interpola modelos LTIs identificados experimentalmente 
para diferentes condições de operações, ou seja, para diferentes coeficientes de amortecimentos. 
O modelo LPV assim obtido é validado através de simulações numéricas. 
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