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Introdução
:O objetivo neste projeto é investigar lógica de primeira ordem e lógica modal com vistas a modelagem de sistemas dinâmicos a 
eventos discretos e analisá-los através das ferramentas formais que determinam o sistema lógico envolvido, tais como métodos 
axiomáticos, tableaux analíticos ou dedução natural.
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A meta é estabelecer uma correspondência entre sistemas dinâmicos a 
eventos discretos e lógica modal, de modo que as propriedades do sistema 
dinâmico possam ser investigadas através das ferramentas formais 
associadas ao sistema lógico envolvido. Problemas de análise e síntese são 
investigados. Para o problema de análise de especificações em sistemas 
dinâmicos, um conjunto de fórmulas da lógica representará o sistema 
dinâmico a eventos discretos e uma única fórmula representará a 
especificação a ser analisada. Essa especificação (ou restrição ao sistema) é 
questionada se ocorrerá ou não no sistema dinâmico real. Através de 
métodos formais da lógica (por exemplo, tableaux analíticos) verifica-se se a 
fórmula X que descreve a especificação é consequência lógica do conjunto 
de fórmulas φ  que descrevem o sistema dinâmico. Se a fórmula X não for 
consequência lógica de φ  (verificado via tableaux analíticos) então existe 
uma interpretação da lógica em que as fórmulas de φ   são verdadeiras e a 
fórmula X é falsa. Neste caso, a especificação não é satisfeita pelo sistema. 
O objetivo, para especificações que não são satisfeitas, é desenvolver 
fórmulas da lógica (controladores) que ao serem inseridas no sistema tornam 
especificação satisfeita, ou seja a especificação será consequência lógica das 
fórmulas que descrevem o sistema dinâmico.Os sistemas dinâmicos a 
eventos discretos podem ser representados por grafos de eventos (classe 
particular de rede de Petri). 
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Figura 1 – Grafo de Eventos

A Figura 1 mostra uma típica representação de um 
grafo de eventos com três lugares e quatro transições. 
Os lugares são denotados por p1,p2 e p3. As transições 
são denotados por t1,t2,t3 e t4. Associam-se então 
fórmulas da lógica aos grafos de eventos que 
representam sistemas dinâmicos de eventos discretos e 
procedem-se, via tableaux analíticos, com análise e 
síntese de controladores. As seguintes fórmulas 
descrevem o grafo de eventos da figura 1.  

 
  
  
  
  
  
  
  
  
  

Segue – se um tableaux para verificar a especificação Dt1 → t4
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Figura 2 – Fórmulas do Grafo de Eventos da Figura1

Figura 3 -Tableaux Analítico


	Slide 1

