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SISTEMA EMBARCADO PARA MAQUETE TATIL SONORA

Cristiane Matsushita Ferreira (Bolsista FAPESP), Bruno Leal Bastos, Renato Martins, Nubia
Bernardi e Prof. Dr. Jodo Vilhete Viegas D'Abreu (Orientador), Nucleo Interdisciplinar de
Informética Aplicada a Educacgéo - NIED, UNICAMP

A localizacéo espacial de objetos tridimensionais e as no¢fes de profundidade e dimenséo sdo
imediatamente percebidas pela visdo. Num deficiente visual, tal percepcao se da através dos
outros sentidos, mas raramente este encontra ambientes que oferegam recursos que permitam
0 uso destes sentidos para que ele se locomova de forma auténoma. O Nucleo de Informatica
Aplicada a Educacéo (Nied/Unicamp), na sua area de robdtica pedagogica, desenvolveu uma
Maguete Tatil Sonora que possibilita que deficientes visuais tenham a compreensdo de um
determinado espaco fisico. A maguete funciona a base de sensores que, quando pressionados,
possibilitam que um computador pronuncie o nome do determinado local ou objeto daquele
espaco. Entretanto, nesse tipo de maquete, o uso do computador para, tdo somente, controlar
0s sensores, tem-se denotado desnecessario. Este Projeto de Iniciacdo Cientifica trata-se do
estudo, construcdo e implementacdo de um sistema totalmente embarcado para controle da
maquete, suprimindo o uso do computador. Esse sistema, em desenvolvimento, utiliza
tecnologia a base de microcontroladores da familia PIC16F877A(® Microchip), para a leitura
dos sensores, Arduino (www.arduino.cc), para controle do e Chip Voice para armazenamento e

execucdo dos sons. A Maquete Tatil Sonora encontra-se em fase de pré-testes com usuarios.
Robética pedagégica - Cartografia tatil - Acessibilidade
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