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O estudo de sensores para aplicação na indústria automobilística tem-se apresentado como 
um dos assuntos de maior interesse. Neste trabalho, determina-se a distância entre dois 
objetos (ou veículos), através de quatro sensores de distância com um alcance aproximado de 
dois metros. Estes sensores produzem em sua saída um sinal analógico, sinal o qual entra na 
central de controle dos sensores e o converte para digital para sua posterior análise. A conexão 
física do sistema é obtida através da conexão dos sensores junto à uma central, que  gera uma 
saída que é conectada à um CLP e a um sistema de frenagem. Para poder tratar os dados 
gerados pela central, converteu-se algumas distâncias pré-determinadas utilizando um pront-o-
board na saída da central em tensão e com isso, tabelou-se os valores das suas tensões de 
saída correspondente. De posse desta tabela, pode-se programar um controlador lógico 
programável (CLP), para que, através do monitoramento da velocidade (uma variável ajustada 
na programação) de um suposto automóvel e dados da curva de frenagem pré-estabelecidos 
(usando modelos de frenagem na literatura, podendo ser considerados fatores externos como 
condição do tempo ou do piso), atue em um sistema de frenagem automaticamente quando 
identifica a condição limite de uma colisão. 
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