SISTEMA PILOTO PARA ANALISE DO COMPORTAMENTO EXPERIMENTAL
DO TRANSIENTE HIDRAULICO
Mayara de Oliveira Maia Silva — maia.s_mayara@hotmail.com

Orientadora: Dra. Lubienska Cristina Lucas Jaquié Ribeiro.

FACULDADE DE TECNOLOGIA

UNICAMP Palavras-Chaves:Transiente Hidraulico, Modelo Experimental, Modelo Matematico. - ———
FACULDADE DE TECNOLOGIA

INTRODUCAO

Um dos temas mais complexos em hidraulica refere-se aos fenomenos transitorios. Nos ultimos anos o estudo do transitorio vem
alcancando progressos nao s6 no desenvolvimento de projetos de sistemas hidraulicos, mas também devido as contribuicbes dos avancos da
iInformatica. Com relacao aos recursos matematicos e computacionais atuais a modelacao dos escoamentos em sistemas hidraulicos chegou a
um estagio de desenvolvimento tal que permite ao projetista calcular, com boa precisao, a maioria dos escoamentos em sistemas hidraulicos. |,
este trabalho realizou uma analise do comportamento experimental do transiente hidraulico através do sistema piloto montado no laboratorio de

hidraulica da Faculdade de Tecnologia.

METODOLOGIA

Este método consiste hum sistema de bombeamento de agua a Y D —
partir de dois reservatorios de 500L cada, e tem como intuito simular Y —
estruturas hidraulicas como, por exemplo, uma rede de distribuicao

de agua. Com todos estes elementos (valvulas, bombas,

reservatorio, medidores de pressao, e outros) consegue-se executar

0s mais diversos ensaios de um sistema de abastecimento de agua, Figura 4: Desenho esquematico do piloto.

dentre eles o fenomeno de transiente hidraulico. .2 A Calibracio que a principio seria realizada

COm 0 sensor conectado ao proprio piloto

,devido a problemas com a bomba instalada

no piloto a calibracao foi realizada em outro

sistema hidraulico, deixando o software

calibrado em condicoes para realizar as Figura 5 - Microcomputador e

| 3 Figura 2: Instalacéo do Figura 3 : Piloto sendo - equipamento aquisitor instalado.
Figura 1! Instalagao da sensor no sistema piloto. montado. manobras e coletar dados para analise. Aub :

Tubulacao de cobre.

CONCLUSAO

O Imprevisto que ocorreu no decorrer deste trabalho gue fol a

danificacao da bomba que se utilizaria no piloto montado, nao impediu
gue se comprovassem a eficiencia do golpe de ariete, dos sensores
iInstalados e do software aquisitor, ja que a calibracao do sistema, 0s

testes e a demonstracao do transiente foram realizados em outro

sistema hidraulico, obtendo resultados significativos e o sensores foram

“Figura 6: Piloto em o | | ) calibrados, conforme esperado.
Grafico 1: Ensaio com diferentes vazoes e
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