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Na livre movimentagéo de usuarios de cadeiras de rodas, os degraus ainda séo obstaculos que
dificultam o acesso a locais comuns do convivio social. Desta forma, pretendemos o
desenvolvimento de um sistema, que acoplado a uma cadeira de rodas, é capaz de superar
degraus e obstaculos. Para obter os parametros necessarios para a modelagem deste sistema,
foi realizada uma pesquisa de campo em locais cotidianos, a fim de obter as dimensdes médias
de degraus em que o sistema deve se adequar. Como a dinamica do sistema se baseia em
trens de engrenagens epicicloidais, a sintese deste mecanismo foi realizada simultaneamente
com uma andlise geométrica, que objetivou encontrar as dimensdes de componentes da
estrutura como o didmetro das rodas, a distancia entre rodas e o raio do planetario. Uma
otimizagdo computacional das dimensfes das engrenagens que constituem o planetério foi
realizada buscando uma menor poténcia requerida do motor. A estrutura foi modelada
computacionalmente em um programa CAE, resultando na aprovagdo do modelo desenvolvido
com engrenagens planetérias otimizadas. A estrutura desenvolvida é dividida em dois setores
gque possuem cada um dois conjuntos de trés rodas. Os dois setores sdo acoplados por uma

junta cilindrica que possibilita trajetérias curvas no solo.
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