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INTRODUCAO:

Atualmente, devido principalmente a crescente crise energeética, observa-se um
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resgate de solucoes arquitetdnicas que contribuem com construcoes energeticamente mais a7
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otimizacao da luz natural [3]. Os exemplos mais comuns dessas solucoes sao 0s elementos Inicialmente, realizou-se um pr-teste sobre o0 p

econOmicas. Para isso, vem sendo estudadas, por exemplo, alternativas para o controle e

rotétip6 de elemento de fachada

vazados como os cobogos, muxarabis e brises-solell. dinamico modular de padrdo Hueso, com o uso da programacdo desenvolvida [5], quando

Nesta pesquisa desenvolveu-se a automacao de um prototipo de Brise-Soleil verificou-se a necessidade de determinados ajustes, entre eles, a necessidade de se

inami rutur m IX I ntavam um mosaico geometrico ~ .
dinamico, estruturado com 5 eixos duplos que sustenta J aumentar as possibilidades de graduacao angular e de se estudar melhor os limites de

composto por placas planas cuja forma geomeétrica, de origem islamica, € denominada de . . N N .
valores mais adequados a situacao testada. Foram entao, realizados novos estudos de

Hueso. O diferencial desta programacao foi o refinamento de pesquisa anterior [5], . . L _
programacao para um melhor desempenho das placas frente as possibilidades de claridade

permitindo uma rotacao dupla Independente nos eixos e assim, a movimentacao

_ _ | _ _ L detectadas pelos sensores. Explorou-se também a possibilidade de automac&o para 0s
Independente de cada conjunto de figuras intercaladas no mosaico. A aplicacao desta

. . . - . . movimentos independentes, com o0 uso de dois servo motores, cada um controlado por um
programacao, realizada em Arduino, quando utilizou-se um sistema conjunto de servo

. . . . sensor de luz especifico, cada qual, podendo estar em diferentes condicoes de illuminacao e
motores e sensores de claridade, demonstra a possibilidade de se trabalhar dinamicamente, P G P ¢ ¢

de modo otimizado, o movimento gradual para aberturas e fechamentos em diferentes areas consequentemente permitir 0 movimento de eixos em diferentes angulagoes. A versao final

de um painel de fachada, composto de um mosaico geométrico. Acredita-se ter contribuido do programa fol novamente sujeita aos testes fisicos no prototipo, agora com um novo

com uma alternativa para automagoes de Brises-Solell que visem a minimizagao do uso da padrao geometrico modular, onde observou-se sua adquagao aos objetivos propostos.

lluminacao artificial bem como a exploragao de novas solugdes estéticas para Brises-Solell et ERURE o U fm - | —

dinamicos. - - ) | -, | —
METODOLOGIA:

CONCLUSOES:

A fim de desenvolver uma programacao para automatizacao do prototipo _ N y o ~
| _ ] Esta pesquisa, permitiu exemplificar a viabilidade de automacao da estrutura
desenvolvido em escala reduzida de uma fachada, adotou-se um metodo por etapas: _ o
S | . _ desenvolvida com o uso de pequenos motores e sensores de luz, bem como a potencialidade
a) Levantamento bibliografico sobre estudos de movimento tridimensional de o o
do protdtipo testado, como elemento de fachada para controle da luz incidente.

padrboes geometricos modulares, elementos arquitetonicos em fachadas para controle da luz

natural incidente , mais especificamente os Brises-Solel; -
b) Estudos de tecnologias de controle e automatizacao e de automacoes que [1] AMARAL, Fabiano I. Andlise Geométrica e caracterizacdo de brises-soleil em obras
permitem movimentacdes, controladas por sensores de luminosidade; arquitetonicas de referéncia: prototipagem e analise luminosa pra consultas on-line. (Iniciagao Cientifica)

Relatorio final, 2007.
[2] GOMES, Gustavo C. ; HARRIS, Ana Lucia N.C. Desenvolvimento criativo de cobogoés - método

C) Desenvolvimento do método para o controle automatizado do protétipo de

modo a permitir movimento duplo independente dos modulos em diferentes condicdes de L | | | N
3. In: 9. Congresso brasileiro de pesquisa e desenvolvimento em design 2010, 2010, Sao Paulo. 9. Congresso

giro. RESULTADOS E ANALISES: brasileiro de pesquisa e desenvolvimento em design 2010.
[3] LAMBERTS, R. et al. Eficiéncia energética na arquitetura. Sao Paulo: PW Editores, 1997.
Dando continuidade a outras pesquisas de iniciacao cientifica [1],[2],[4],[S].[6] [4] LOPES, Rodrigo S. Andlise geométrica e caracterizacdo de prateleiras solares segundo as
desenvolveu-se um programa para movimentacdo automatizada de motores em diferentes variacbes de curvatura e angulacao: prototipagem e analise luminosa para consultas on-line.(Iniciacao

Cientifica/ FEC/UNICAMP, 2008).

[5] MEDINA, Bruno Eduardo. Desenvolvimento de método para automacao de elementos de
fachadas para controle da luz natural. (PIBIC/CNPg/UNICAMP) Relatorio Final, 2012.
dinamica composto de 5 eixos de dupla rotacao. [6] SAKARAGUI, D.S.: HARRIS, A.L.N.C. In: XIV Encontro Nacional de Tecnologia do Ambiente
Construido - ENTAC 2012, Juiz de Fora, 29 a 31 de outubro de 2012 .

situacOes de claridade, detectaveis por sensores de luz, com o uso de um microcontrolador

Arduino, para ser utilizado num prototipo de uma unidade modular de um elemento fachada




